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CALIBRACION DEL SISTEMA DMC-I11/IMU-LCI-100C

La determinacion precisa de la orientacion de
una camara fotogramétrica aérea depende de
una buena estimacion de la relacién geométrica
entre los sensores involucrados, es decir, entre
el sistema de referencia de la camara y el
sistema de referencia inercial (matriz de
desalineamiento). La IMU del sistema de
orientacion “LCI-100C” esta instalada encima
de la camara de manera desmontable (véase
Figura 1).

La calibracion del sistema IMU/DMC-III se
realiza cada vez que se desmonta y monta o la
IMU-LCI-100C a la camara o el sistema de la
camara entera. Adicionalmente a este proceso
de calibracion se realizan comprobaciones en el
proceso de cada vuelo para comprobar la
validez de la matriz.

Figura 1: Camara DMC-IIl con la IMU
montada

Calibracion para el Sistema DMC-111/IMU-LCI-100C

La matriz de desalineamiento se determina en un proceso de ajuste de haces. Se utiliza el
software ApplicationsMaster de Trimble/Inpho que soporta el flujo del trabajo completo a un
nivel altamente automatizado, consistiendo en
1. Laimportacion de las fotos, los datos de navegacion (GPS/IMU) y las coordenadas de
los GCP,
2. La medicion interactiva de los GCP en las imagenes, soportada por correlacion
automatica,
3. laextraccion automatica de los puntos homologos,
4. el proceso de ajuste robusto y
5. el control de calidad con herramientas graficas y numeéricas.

El dia 1 de junio de 2016 se volaron 4 pasadas cruzadas a 1180m de altura sobre el pueblo de
Reus. Se captaron 172 fotos con 5cm GSD. En el centro de la zona cubierta estan ubicados 62
puntos de control homogéneamente distribuidos (véase Figura 2). Se trata de puntos bien
identificables en las fotos como esquinas de registros o sefializaciones pintadas en las calles.
Sus coordenadas estan determinadas (trabajo de campo) con una exactitud de 4 cm en X/Y y
Scmen Z

Parc de Montjuic
08038 Barcelona

Tel. (34) 93 567 15 00
Fax (34) 93 567 15 67
www.icc.cat

TUOVRheinland®

A™ CERT

</ 180 14001

ﬁ;v}.% TOVRheinland®
£ 2% CERT
01

BS OHSAS
18001

s




ICC

Institut Cartografic
de Catalunya

e o &
1 CERA Y &

Matriz de desalineamiento DMC-III / IMU

Figura 2: Configuracion del vuelo de calibracién

Después del ajuste se obtuvieron los siguientes angulos de la matriz de desalineamiento:

o (X) [deg]:

-0.002305

@ (Y) [deg]:

0.007159

K (Z) [deg]:

0.006892
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